Podnosnik kolumnowy E IWI C 0 =

Major 4.40 WL

Czterokolumnowy podnosnik elektrohydrauliczny najazd diagnostyczny udzwig 4 t

Opis:

) Kolumny:
Zastosowanie
i O Zawor zatrzymania awaryjnego
- Recepqa O System zapadek
O Stanowiska naprawcze . .
O Geometria kot 0O Poziomowanie za pomocg pneumatycznych
0 Diagnostyka Zapadek
O Pompa i skrzynka sterownicza w kolumnie
O Przycisk kontrolny z sygnatem akustycznym
O Sitownik hydrauliczny pod lewa platforma
0 Naped elektrohydrauliczny
0O Zawor opuszczania awaryjnego
0O Zintegrowany mimosrodowy uktad
Wersje: hamulcowy
0 Dtugosci platform:
48 = 4.800 mm
51 = 5.100 mm Platformy:
0 Rampy najazdowei 0 Jedna ruchoma platforma w standardzie Vllyg_i;;gty Rroilil tzfapewniajqcy wysokg
ograniczniki do montazu O Platformy przygotowane do podnosnika osi SHeliness i

na posadzce
0 Wersja zagtebiona

0 Galwanizowane platformy Kolor standardowy:

0O Podjazdy: RAL 3020 — czerwony
Opcjonalne dodatki: 0 Kolumny i platformy: RAL 7016 — szary

0 Zestaw oswietleniowy LED
O Zestaw przedtuzenia ramp

Listwy do podnosnika osi po wewnetrznej
stronie platformy
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CERTIFIED
\/ Platformy
_ » » 48 = 5,700mm
Dane techniczne Dtugos¢ podnosnika 51 = 6.000mMm
Dtugos¢ platformy 51 = 5'100
Wysokosé 48 = 1.850 mm = o.1umm
podnoszenia 51 =1.850 mm 51 = min. 2.100 mm. max
Rozstaw osi, min. - max. 4100 o ’ '
o WL 48 = 2.050 mm AP0 mm
Wysokos¢ robocza WL 51 = 2.050
=2Loumm Szerokosé platformy 550 mm
Czas podnoszenia ) )
Jopuszczania okoto 24/ 26 s. Odstep miedzy platformami 750 - 990 mm
Silnik 3 kW Minimalna wysokosc 210 mm
Zasilanie 3x230/400V-50Hz-25/16 A
Szerokos¢ wewnetrzna 48 = 2.600/ 3,000 mm
miedzy kolumnami 51 =3.000 mm
Szerokos¢ zewnetrzna 3.032 mm / 3.420 mm
LED 580 Wysokos¢ podnosnika 2.445 mm
I
oo
= (RN I
_ [T T S gy —
| T —_L
P s :
w1 | a |7
=1 |
| ]
e
T | _ -
550 __ = :I =
. o T N N Jf
> Mingoo (| ( | | | T ————— T
[Wal ey} ]
o |5 S Max 1240 |
e e ] L L=
S L E |
. Lt I I -
= | o]
[
\.C J—
oo L
S &= =) ) .
I R
A,
| e
]
/r s
{a)
550

3000
3432




	Slajd 1
	Slajd 2

